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TMS-2000 MODULER KONTROL SISTEMLERi EGITIM SETI

Genel Ozellikler

TMS-2000,gercek zamanli dijital kontrol ile analog
uygulamalarn yapabiimeye imkan faniyan,moduler yapida
tasarlanmis bir kontrol sistemidir.Bu sistemin kontrolU,PLC-HMI
panel veya MATLAB/SIMULINK gibi konftroldrler ile
yapilabilmektedir.Masa UstU calismaya uygun sekilde
tasarlanmistir Kullanilan uygulama modulleri cikarip-takilabilir
yapidadir.Egitim seti iskeleti,45*45 eloksal kaplamali
aliminyum profilden olusmakta olup,2 sra modul ray
bulunmaktadir.

Deney paneli Uzerindeki yazi, tfanimlar ve semboller kazima
metodu ile yapimaktadir. Bu sayede zamanla elle veya
sUrfunme sonucu bu tanificiyazilarin, sembollerin gikmasi veya
siinmesi mekanik olarak imkansiz hale gefirimektedir. Bu
nedenle boya veya etiket kullanimamaktadir.

Teknik Ozellikler;
1)Gii¢ Kaynag Unitesi:
AC 220V giris ve DC 24V 5A cikisa sahiptir.4A sigorta korumalidir. TGm giris cikislar 4mm korumali born vidalarla yuzeye cikartiimistir.
1)Kontrol Unitesi:

PLC Moduli :Sistemde,Siemens S7-1200 CPU1214C PLC kullaniimaktadir.14 adet dijital giris(hizl giris 6 adet), 10 adet dijital cikis(hizh ¢ikis 4
adet),2 adet analog giris ve 1 adet analog cikisa sahiptir.Haberlesme portu ETHERNET' tir.TUm giris cikislar 4mm korumali born vidalarla
yUzeye cikartilmigtir.

Dokunmatik Operator Paneli Modiily :Sistemde,Siemens KTP700 dokunmatik ekran operatér paneli kullaniimaktadir.Panel ézellikleri
asagida listelenmistir.

¢ 7" dokunmatik ekran 800x480 ¢ 6zUNUrlUk
* 65536 renk ekran

* 800 tagile projelendirilebilme

¢ 10Mb flash hafiza

e Profinet (Ethernet)

¢ USB bellek Uzerinden arsivieme

*USB Mouse ve USB klavye uyumlu

Uygulama Modiilleri:

1)DC Motor Moduli

Hizkontrol uygulamalarinda 24V 3A 3000d/dk DC motor,
10V 3000d/dk tako generatér ve 360 pals AB enkoder
kullaniimaktadir.Tim giris cikislar 4mm korumali born
vidalarla yUzeye cikartilmistir.

2)DC Motor Sirici Modiili

24V 5A H-bridge mosfet &zellikli surocU kullaniimaktadir.
PWM ve yon girisiile motor ¢ikislan bulunmaktadir.

TUm giris cikislar 4mm korumali born vidalarla yUzeye
cikartilmistir.

3)Hiz Gosterge Modili

24V DC gerilimle calismaktadir.2X 16 LCD

karakter ekran kullaniimaktadir.2 adet 0-10V

analog girise sahipftir.Hizkontrol uygulamalarnda
anlikreferans ve anlik feedback degerleriekrandarpm
cinsinden gosterilmektedir.TUm giris cikislar 4mm korumali born vidalarla yGzeye cikartilmistir.

4)Sicaklik Kontrol Uygulamalarn Modili
24V DC gerilimle calismaktadir.Modul Uzerinde 0-100 °C analog sicaklik senséri,24V 60W cubuk rezistans,
24V 15A sogutucu fan ve 24V 10A SSR(solid state relay) bulunmaktadir.
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5)Sivi Seviye ve Akis Kontrol Uygulamalan Modili

ModuUl Uzerinde su depolama tanki ve su seviye tanki
bulunmaktadir.Su seviyesi 24V DC gerilimle calisan basing
sensory ile 6lcUimektedir.Seviye kontrolU icin oransal valf,akis
OlcUmuicin turbin tip akis dlcer kullaniimaktadir.

é)Basic Kontrol Uygulamalan Modili

Basing seviyesi DC motor ile kontrol edilerek PID kontrol
uygulamalarn yapilabilmektedir. Tankta olusan basinci
Olcmekicin basing sensorU kullanilmaktadir.

7)Lineer Manyetik Temassiz Frenleme Modili
Hiz kontrol uygulamalarinda bozucu etki olarak
kullaniimaktadir.Takilip-¢ikariliryapida tasarlanmistir.

SIEMENS

UYGULAMA ALANLARI

*Sicaklik kontrol uygulamalari

*Akis kontroluygulamalari

*Siviseviye kontrol uygulamalari

*Basing sensorUile seviye OlcUmU

*Pozisyon ve hizkontrolU analizi

*Kapali déngu kontrol

*Aclk ddngu konftrol

*Kapali déngu frekans cevabi

*Motor karakteristikleri (motorzaman sabiti Slcumu)
*Hiz hata sabiti SlcUmU

*Frekans ve fransient cevabl

*Stabilite hususlar,lead-lag

*Tako generatdr ve ivme geribildirimlerinin  sistem
Uzerindeki etkileri

*PWM uygulamalari

*Sistem lineerlestirme

*Pozisyon ve hiz geribildirimi

*OlU bant ve basamak cevabil

*P,Pl ve PID kontrol uygulamalari ile gercek zamanli dijital
kontrol

*Nicholas-Ziegler P,PI,PID kontrol uygulamalar

*PID auto-tuning ince-kaba ayar

*Analog servo uygulamalar

*Dijital servo uygulamalari

*PLC-Scada Uygulamalar
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