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TMS-2000  MODÜLER KONTROL SİSTEMLERİ EĞİTİM SETİ

Teknik Özellikler ;

Uygulama Modülleri:

1)Güç Kaynağı Ünitesi:
AC 220V giriş ve DC 24V 5A çıkışa sahiptir.4A sigorta korumalıdır.  
1)Kontrol Ünitesi:
PLC Modülü :Sistemde,Siemens S7-1200 CPU1214C  PLC kullanılmaktadır.14 adet dijital giriş(hızlı giriş 6 adet),10 adet dijital çıkış(hızlı çıkış 4 
adet),2 adet analog giriş ve 1 adet analog çıkışa sahiptir.Haberleşme portu ETHERNET’ tir.Tüm giriş çıkışlar 4mm korumalı born vidalarla 
yüzeye çıkartılmıştır.
Dokunmatik Operatör Paneli Modülü :Sistemde,Siemens KTP700 dokunmatik  ekran operatör paneli kullanılmaktadır.Panel özellikleri 
aşağıda listelenmiştir.
• 7” dokunmatik ekran 800x480 çözünürlük
• 65536 renk ekran
• 800 tag ile projelendirilebilme
• 10Mb flash hafıza
• Profinet (Ethernet)
• USB bellek üzerinden arşivleme
•USB Mouse ve USB klavye uyumlu

1)DC Motor Modülü
Hız kontrol uygulamalarında 24V 3A 3000d/dk DC motor, 
10V 3000d/dk tako generatör ve 360 pals AB enkoder 
kullanılmaktadır.Tüm giriş çıkışlar 4mm korumalı born 
vidalarla yüzeye çıkartılmıştır. 

2)DC Motor Sürücü Modülü
24V 5A H-bridge mosfet özellikli sürücü kullanılmaktadır.
PWM ve yön girişi ile motor çıkışları bulunmaktadır.
Tüm giriş çıkışlar 4mm korumalı born vidalarla yüzeye 
çıkartılmıştır.

3)Hız Gösterge Modülü
24V DC gerilimle çalışmaktadır.2 X 16 LCD 
karakter ekran kullanılmaktadır.2 adet 0-10V 
analog girişe sahiptir.Hız kontrol uygulamalarında 
anlık referans ve anlık feedback değerleri ekranda rpm 
cinsinden gösterilmektedir.Tüm giriş çıkışlar 4mm korumalı born vidalarla yüzeye çıkartılmıştır.

4)Sıcaklık Kontrol Uygulamaları Modülü
24V DC gerilimle çalışmaktadır.Modül üzerinde 0-100 °C analog sıcaklık sensörü,24V 60W çubuk rezistans,
24V 15A soğutucu fan ve 24V 10A SSR(solid state relay) bulunmaktadır.

Tüm giriş çıkışlar 4mm korumalı born vidalarla yüzeye çıkartılmıştır.

Genel Özellikler
TMS-2000,gerçek zamanlı dijital kontrol ile analog 
uygulamaları yapabilmeye imkan tanıyan,modüler yapıda 
tasarlanmış bir kontrol sistemidir.Bu sistemin kontrolü,PLC-HMI 
panel veya MATLAB/SIMULINK gibi kontrolörler i le 
yapılabilmektedir.Masa üstü çalışmaya uygun şekilde 
tasarlanmıştır.Kullanılan uygulama modülleri çıkarıp-takılabilir 
yapıdadır.Eğitim seti iskeleti,45*45 eloksal kaplamalı 
alüminyum profilden oluşmakta olup,2 sıra modül ray 
bulunmaktadır.

Deney paneli üzerindeki yazı, tanımlar ve semboller kazıma 
metodu ile yapılmaktadır. Bu sayede zamanla elle veya 
sürtünme sonucu bu tanıtıcı yazıların, sembollerin çıkması veya 
silinmesi mekanik olarak imkansız hale getirilmektedir. Bu 
nedenle boya veya etiket kullanılmamaktadır.
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UYGULAMA ALANLARI
*Sıcaklık kontrol uygulamaları
*Akış kontrol uygulamaları 
*Sıvı seviye kontrol uygulamaları
*Basınç sensörü ile seviye ölçümü
*Pozisyon ve hız kontrolü analizi
*Kapalı döngü kontrol
*Açık döngü kontrol
*Kapalı döngü frekans cevabı
*Motor karakteristikleri (motor zaman sabiti ölçümü)
*Hız hata sabiti ölçümü
*Frekans ve transient cevabı
*Stabilite hususları,lead-lag
*Tako generatör ve ivme geribildirimlerinin sistem 
üzerindeki etkileri
*PWM uygulamaları
*Sistem lineerleştirme
*Pozisyon ve hız geribildirimi
*Ölü bant ve basamak cevabı
*P,PI ve PID kontrol uygulamaları ile gerçek zamanlı dijital 
kontrol
*Nicholas-Ziegler P,PI,PID kontrol uygulamaları
*PID auto-tuning ince-kaba ayar
*Analog servo uygulamaları
*Dijital servo uygulamaları
*PLC-Scada Uygulamaları
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5)Sıvı Seviye ve Akış Kontrol Uygulamaları Modülü
Modül üzerinde su depolama tankı ve su seviye tankı 
bulunmaktadır.Su seviyesi 24V DC gerilimle çalışan basınç 
sensörü ile ölçülmektedir.Seviye kontrolü için oransal valf,akış 
ölçümü için türbin tip akış ölçer kullanılmaktadır.

6)Basıç Kontrol Uygulamaları Modülü
Basınç seviyesi DC motor ile kontrol edilerek PID kontrol 
uygulamaları yapılabilmektedir. Tankta oluşan basıncı 
ölçmek için basınç sensörü kullanılmaktadır.

7)Lineer Manyetik Temassız Frenleme Modülü
Hız kontrol uygulamalarında bozucu etki olarak 
kullanılmaktadır.Takılıp-çıkarılır yapıda tasarlanmıştır.
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