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TMS-1000 DC MODULER SERVO SISTEM

Genel Ozellikler

DC modduler servo sistem,MATLAB-Simulink ile uyumlu olup gercek zamanl dijital kontrol ile analog servo uygulamalan yapabilmeye
imkan fanimaktadir.

Deney paneli Uzerindeki yazi, tanimlar ve semboller kazima metodu ile yapiimaktadir. Bu sayede zamanla elle veya surtlnme sonucu
bu tanitici yazilarin, sembollerin ¢cikmasi veya silinmesi mekanik olarak imkansiz hale getirimektedir. Bu nedenle boya veya etiket
kullaniimamaktadir.

Egitim Seti 4 Ana Uniteden Olusmaktadir:

1)Gi¢ Kaynag Unitesi:

24V 5A ve 5V 2A olmak Uzere 2 adet guc kaynagi bulunmaktadir.Acil stop butonu,kacak akim koruma ve 4A sigorta korumalidir.
2)Mikrodenetleyici (MCU) Unitesi:

Sistemde Ardunio Mega 2560 mikrodenetleyici kullanimaktadir.Set Gzerinde 8 adet dijital giris ve ¢ikis,8 adet analog giris ve 8 adet PWM
Glkist bulunmaktadir.Bilgisayar MATLAB baglantisi USB arayizU ile saglanmaktadir.TUm giris-cikislar 4mm korumali born vidalarla yizeye
cikartilmistir.

3)DC Motor Stiriici Unitesi:

24V 5A H-bridge 6zellikli siricU kullanimaktadir.PWM ve ydn girisi ile motor cikislarn bulunmaktadir.Tum giris cikislar 4mm korumali born
vidalarla yUzeye cikartiimistir.

4)Pozisyon ve Hiz Gésterge Unitesi:

Unite 2x16 LCD ekrandan olusmaktadir.2 adet analog giris ve mod secici anahtar bulunmaktadir.Analog sinyaller LCD ekranda
gosteriimektedir.

Geribildirim ve referans
potansiyometreleri ile
enkoder Uzerinde hiz ve
pozisyon kontrolleri i¢in agi
ve hiz skalasi
bulunmaktadir

Enkoder-DC motor ve
geribildirim
potansiyometresi-DC motor
baglantilan triger kayisi ile
yapiimaktadir

Uygulama Modaulleri

1)DC Motor Modulu:

Hiz kontrol vygulamalarinda 24V 3A 3000d/d DC motor kullaniimaktadir. Tum giris cikislar 4mm korumali born vidalarla yizeye
cikarhlmgtr.

2)Rediktorli DC Motor Modiili:

Pozisyon kontrol uygulamalarinda 24V 3A 60d/d DC motor kullaniimaktadir.Tum giris gikislar 4mm korumali born vidalarla yiizeye
cikartilmigtir.

3)Enkoder-Tako Jeneratér Moduli:

Hiz kontrol uygulamalannda 5V, A,B cikisli,360 pals enkoder ve 0-10V tako jenerator kullaniimaktadir.

4)Potansiyometre Modili (Geribildirim):

Pozisyon kontrol uygulamalarinda geribildirimicin endistriyel tipte 354 ¢o6ziinurlige sahip lineer potansiyometre kullaniimaktadir.
5)Potansiyometre Moduli (Referans):

Hiz ve pozisyon kontroli vuygulamalarinda referans bildirimi igin endustriyel tipte 354 ¢o6zinirlige sahip lineer potansiyometre
kullaniimaktadir.

é6)Manyetik Fren Modulu:

Hiz kontrol uygulamalarninda bozucu etki olarak kullaniimaktadir.Takilip-¢ikarhr yapida tasarlanmigtir.
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UYGULAMA ALANLARI
*Pozisyon ve hizkontrolU analizi
-kapalidéngU hiz ve pozisyon kontrolU
-acik déngu hizkontrolU
*Kapall déngu frekans cevabi
*Motor karakteristikleri (motor zaman sabiti
Olcimu)
*Hizhata sabiti SlcimU
*Frekans ve transient cevabl
*Stabilite hususlar,lead-lag
*Tako generatdr ve ivme geribildirimlerinin
sistem
Uzerindeki etkileri
*PWM uygulamalari
*Sistem lineerlestirme
*Pozisyon ve hiz geribildirimi
*OlU bant ve basamak cevabil
*P,PI ve PID kontrol uygulamalar ile gercek
zamanl
dijital kontrol
*MATLAB-SimulUnkile gercek zamanlireferans,
geribildirim ve ¢ikis grafiklerininincelenmesi
*Analog servo uygulamalar

*Dijital servo uygulamalari
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